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1.0. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACII

Przedmiotem wykonania niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
elektrycznych zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych w zadaniu inwestycyjnym: ,,Budowa
parkingu przy ul. Traugutta na terenie dziatek o nr ewid. 7/8, 7/7, 7/3, 7/5 — jedn. ewid. Czluchow
[220301 1], obreb Cztuchow [0002], gm. Cztuchow”.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACII

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie:
- linie kablowe,
- montaz stupow o$wietleniowych,

- montaz opraw o$wietleniowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach

i przepisach, ktorych zestawienie podano w punkcie 10.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Techniczng oraz obowigzujacymi przepisami i Polskimi Normami, a takze poleceniami Inspektora Nad-
Z0ru.

Wszystkie kable, przewody, aparaty i osprzet elektroinstalacyjny zastosowane w instalacji elektrycznej
musza spelnia¢ wymagania norm odpowiednich dla danego wyrobu i1 by¢ zgodne z Dokumentacja
Techniczng. Kazda zamiana elementu Wyposazenia musi by¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru i

uzyska¢ akceptacje Projektanta.



2.0. MATERIAtY

2.1. Kableiprzewody

Kable o izolacji i powloce polwinitowej na napigcie znamionowe 1000V z zytami aluminiowymi o

przekrojach do 35mm?2

2.2. Oprawy o$wietleniowe
Dla os$wietlenia drogi nalezy zabudowa¢ oprawy ledowe o0 parametrach réwnowaznych:
- I klasa ochronnosci przeciwporazeniowej,
- Temperatura barwowa zrodta §wiatta 4000 - 4300 K,
- Wskaznik oddawania barw Ra > 70,
- Wytrzymato$¢ udarowa opraw >4 kV,
- Stopien ochrony IK min 08 dla oprawy (w tym klosza),
- Stopien szczelno$ci oprawy min IP 65,
- Obudowa wykonana z odlewu aluminiowego,
- Utrzymanie strumienia swietlnego do nie mniej niz 80% wartosci poczatkowej w czasie 60 000 h przy
25 °C dla opraw,
- Prad zasilania diod LED nie wigkszy niz 700 mA,
- Oprawa musi posiada¢ oznaczenie CE, ENEC oraz posiada¢ stosowne deklaracje oraz by¢ dopuszczo-
na do obrotu na terenie Rzeczypospolitej Polskiej.

- Regulacja kata oprawy nie mniej niz zakres -10° +10°,

2.3.  Stupy oswietleniowe

Projektuje si¢ stupy stalowe okragle ocynkowane o wysokosci 6m.

2.4. Sktadowanie materiatow na budowie

Sktadowanie materialow powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producentow, w warunkach za-
pobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wpty-
wu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze

specjalnych wlasciwos$ci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3.0. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystne-
go wptywu na jakos¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgod-

ny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci wskazaniom zawartym



w szczegdlowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w do-
brym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarza-
dzajacemu realizacjg umowy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowa-
nia.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwo$¢ warianto-
wego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akcepta-
cji przez zarzadzajacego realizacjag umowy. Nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkOw umowy zostang przez zarza-

dzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4.0. Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone w

sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
5.0. Wykonanie robdt

5.1. Zabezpieczenie miejsca robot

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji robot az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przejeciem do roboét Wykonawca
przedstawi Inspektorowi plan do zatwierdzenia uzgodniony z wtascicielem terenu i organem zarzadza-
jacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie budowy. W zaleznosci od po-
trzeb 1 postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na bie-
zaco. W czasie wykonywania robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: Zapory, Swiatta ostrzegawcze ,sygnalizatory itp.,
Zapewniajagc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych. Wykonawca Zapewni state warunki
widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczen-
stwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora
przed przystgpieniem do robot. Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob

uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspek-



tora tablic informacyjnych ,ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora". Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabez-
pieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w cene Kon-

traktowa.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable
Przed przystapieniem do wykonywania wykopdéw. Geodeta winien wytyczy¢ tras¢ projektowanej linii w
oparciu o zatacznik graficzny do opinii ZUDP oraz wspotrzgdne z mapy cyfrowej. Metoda wykonywa-
nia robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od gleboko$ci wykopu, uksztattowania terenu
oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie recznie wykopow wa-
sko-przestrzennych. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaga-
niom BN-83/8836-02. Wykopy pod stupy o$wietleniowe zaleca si¢ wykonywac¢ mechanicznie przy za-
stosowaniu wiertnicy na podwoziu samochodowym. W obu wypadkach wykopy wykonane powinny
by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050. Wykop rowu pod ka-
bel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wydobyty
grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w spo-
sob zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadow at-
mosferycznych, nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z
wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami
grubos$ci od 15 do 20 cm i zaggszcza¢ ubijakami rgcznymi lub zageszczarka wibracyjng. Wskaznik za-
geszczenia gruntu powinien wynosic¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12 . Zageszczenie nalezy wykonywaé w
taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu, pozosta-
jacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowa¢ w pobliu lub odwiez¢ na miejsce wska-

zane w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

5.3.  Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz zamieszczonymi w dokumentacji pozyskanej od producenta .Fundament powinien by¢ ustawia-
ny przy pomocy dzwigu, na utwardzonym podtozu. W kazdym z przypadkow nalezy konsultowaé to z
inspektorem nadzoru. W przypadku gruntu sypkiego, niestabilnego nalezy zagesci¢ dno wykopu 10 cm
warstwag betonu B 10, spetniajacego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zageszczonego zwiru spelniaja-
cego wymagania BN-66/6774-01 [23]. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzgdne posadowienia,
stan zabezpieczenia antykorozyjnego scianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona
jest ptyta mocujgca. Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno

przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczalng tolerancjg rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w



planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscig = 30 cm. Projektowane fundamenty prefabrykowane be-

tonowe typu B-50 sg dedykowane do zastosowanych stupoéw i dostarczane wraz z nimi jako komplety.

5.4. Montaz stupdw oswietleniowych

Stupy nalezy ustawia¢ na fundamencie dzwigiem. Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie
moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokos$ci stupa. Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wngka znajdowata si¢
od strony chodnika, a przy jego braku, od strony przeciwnej na nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna

by¢ potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.5.  Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z balkonem (podnosnik samo-
chodowy). Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnigciu przewodow
zasilajacych do stupow. Nalezy stosowaé przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami mie-
dzianymi o przekroju zyty 2,5mm .Oprawy nalezy mocowac na stupach w sposob wskazany przez pro-
ducenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia pod wplywem

warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla Il strefy wiatrowej.

5.6. Uktadanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe shuzby geodezyjne. Uktadanie kabli po-
winno by¢ zgodne z normg N- SEP-E-004. Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie
powinna by¢ mniejsza niz 0 C. Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $redni-
ca. Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktada¢ na glebokosci 0,7 m z doktadnoscig + 5 cm na war-
stwie piasku grubosci 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku, a nastepnie warstwg gruntu
rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm. Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdhuz
calej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uklada¢ foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20 cm.
Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepu-
stach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich wnetrza wo-

dy i przed ich zamuleniem. W miejscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twar-



dej, zaleca si¢ wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego (przecisku) . Kabel
utozony w ziemi na calej swej dtugo$ci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne. Zaleca si¢ przy
stupach os$wietleniowych , szafie o$wietleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie do 1- 2-
metrowych zapaséw eksploatacyjnych kabla. Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje

izolacji poszczegolnych odcinkow kabla induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV.

5.7. Préby montazowe
Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace ogledziny, badania i pomia-
ry. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
— pomiar rezystancji izolacji instalacji,
— pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,

— pomiary impedancji petli zwarciowych.

6.0. Kontrola jakosci robot

(1) Sprawdzenie i odbiér robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z aktualnymi normami i przepisami

(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

— zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja projektowa,

— wilasciwe podiaczenie przewodu fazowego 1 neutralnego do gniazd,

— zalgczanie punktow $wietlnych zgodnie z zatozonym programem,

— wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skuteczno$ci ochrony przeciw-

porazeniowej z przekazaniem wynikoéw do protokotu odbioru.

7.0. Obmiar robot

Obmiar robot obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.

Jednostka obmiarowg jest komplet robot.



8.0. Odbiér robot

8.1. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
8.2. Odbiory czesciowe

8.3. Odbiory koricowe

8.4. Odbiory ostateczne
9.0. Podstawa ptatnosci

Podstawe ptatno$ci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw pomontazowych.

10.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA - DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

10.1. PRZEDMIARY ROBOT
10.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
10.3. SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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